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Translatorische Bewegung 

 
Bewegung mit konstanter Geschwindigkeit 
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Bewegung mit konstant Beschleunigung (von v0 = 0 auf v), 
Bewegung mit konstanter Verzögerung (von v auf v0 = 0). 
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Bewegung mit konstant Beschleunigung und Anfangsgeschwindigkeit v0 < v. 
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Bewegung mit konstanter Verzögerung und Anfangsgeschwindigkeit v0  > v. 
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Rotatorische Bewegung 
 
 

Drehbewegung mit konstanter Winkelgeschwindigkeit. 
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Drehbewegung mit konstanter Winkelbeschleunigung. 
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digkeit ω  in 1 /s 

v
t

ω =  
n

30
π⋅

ω =  tω = ε ⋅  2ω = ⋅ϕ⋅ε  

Winkelbeschleu- 
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Umfangsgeschwin- 
digkeit v in m/s 
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